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SPECYFIKACJA TECHNICZNA

ZADANIE:
»Remonty czastkowe nawierzchni bitumicznych ”

D-M-00.00.00 WYMAGANIA OGOLNE




1. WSTEP
1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej

Specyfikacja Techniczna D-M-00.00.00 - Wymagania Ogdélne odnosi si¢ do wymagan wspolnych dla poszczegdlnych wymagan

technicznych dotyczacych wykonania i odbioru Robot, ktore zostang wykonane W ramach: remontéw czgstkowych nawierzchni
bitumicznych drog i ulic na terenie miasta i gminy Cmielow

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacje Techniczne stanowig czgs¢ Dokumentéw Przetargowych i Kontraktowych i nalezy je stosowa¢ w zlecaniu i
wykonaniu Robo6t opisanych w podpunkcie 1.1.

1.3. Zakres Robét objetych ST

1.3.1. Wymagania ogdlne nalezy rozumie¢ i stosowa¢ w powigzaniu z nizej wymienionymi Specyfikacjami Technicznymi:

D-05.03.17 Remonty czastkowe nawierzchni bitumiczne;j

2.3.2. Niezaleznie od postanowief Klauzuli 3.1 Danych Kontraktowych normy panstwowe, instrukcje i przepisy wymienione

w Specyfikacjach Technicznych bgdg stosowane przez Wykonawce w jezyku polskim.

1.4. Okreslenia podstawowe

Uzyte w ST wymienione ponizej okreslenia nalezy rozumie¢ w kazdym przypadku nastepujaco:

141,

14.2.

14.3.

14.4.

145.

1.4.6.

14.7.

1.4.8.

14.09.

1.4.10.

1411.

Droga - wydzielony pas terenu przeznaczony do ruchu lub postoju pojazdéow oraz ruchu pieszych wraz z wszelkimi
urzadzeniami technicznymi zwigzanymi z prowadzeniem i zabezpieczeniem ruchu.
Jezdnia - cze$¢ korony drogi przeznaczona do ruchu pojazdow.
Ubytek — wykruszenie materialu mineralno-bitumicznego na gleboko$¢ nie wigksza niz grubo$¢ warstwy $cieralnej
Wyb6j — wykruszenie materialu mineralno - bitumicznego na glebokos¢ wieksza niz grubos§¢ warstwy $cieralnej
Kierownik budowy - osoba wyznaczona przez Wykonawce, upowazniona do kierowania Robotami i do wystepowania w
jego imieniu w sprawach realizacji Kontraktu.
Koryto - element uformowany w korpusie drogowym w celu utozenia w nim konstrukcji nawierzchni.
Rejestr Obmiaréw - akceptowany przez Inzyniera rejestr z ponumerowanymi stronami stuzacy do wpisywania przez
Wykonawce obmiaru dokonywanych Robot w formie wyliczen, szkicow i ew. dodatkowych zalacznikow. Wpisy w
Rejestrze Obmiaréw podlegaja potwierdzeniu przez Inzyniera .
Laboratorium - drogowe lub inne laboratorium badawcze, zaakceptowane przez Zamawiajgcego, niezbedne do
przeprowadzenia wszelkich badan i prob zwiazanych z oceng jako$ci materialdow oraz Robot.
Materialy - wszelkie tworzywa niezbedne do wykonania Robot, zgodne z Dokumentacjg Projektows i Specyfikacjami
Technicznymi, zaakceptowane przez Inzyniera .
Nawierzchnia - warstwa lub zespot warstw shuizacych do przejmowania i rozktadania obcigzen od ruchu na podioze
gruntowe i zapewniajgcych dogodne warunki dla ruchu.
a) Warstwa S$cieralna - gorma warstwa nawierzchni poddana bezposrednio oddzialywaniu ruchu i czynnikow
atmosferycznych.
b) Warstwa wiazaca - warstwa znajdujgca si¢ miedzy warstwg $cieralng a podbudowa, zapewniajgca lepsze roztozenie
naprezen w nawierzchni i przekazywanie ich na podbudowe.
c) Warstwa wyréwnawcza - warstwa stuzgca do wyrownania nierowno$ci podbudowy lub profilu istniejgcej
nawierzchni.
d) Podbudowa - dolna cz¢$¢ nawierzchni stuzaca do przenoszenia obcigzen od ruchu na podtoze. Podbudowa moze
sktada¢ si¢ z podbudowy zasadniczej i podbudowy pomocniczej.
h) Warstwa odcinajaca - warstwa stosowana w celu uniemozliwienia przenikania czastek drobnych gruntu do
warstwy nawierzchni lezacej powyzej.
Niweleta - wysoko$ciowe i geometryczne rozwiniecie na plaszczyznie pionowego przekroju w osi drogi lub obiektu
mostowego.



14.12.  Pas drogowy - wydzielony liniami rozgraniczajacymi pas terenu przeznaczony do umieszczania w nim drogi oraz drzew
i krzewoéw. Pas drogowy moze réwniez obejmowaé teren przewidziany do rozbudowy drogi i budowy urzadzen
chroniacych ludzi i srodowisko przed ucigzliwosciami powodowanymi przez ruch na drodze.

14.13.  Przedstawiciel Zamawiajacego - wszelkie polecenia przekazane Wykonawcy przez Zamawiajacego , w formie
pisemne;j, dotyczace sposobu realizacji Robdt lub innych spraw zwigzanych z prowadzeniem budowy.

14.14.  Dokumentacja Przetargowa - cz¢s¢ Dokumentacji Projektowej, ktora wskazuje lokalizacje, charakterystyke i

1.4.15.  Slepy Kosztorys — wykaz Robét z podaniem ich ilosci (przedmiar) w kolejnosci technologicznej ich wykonania.

1.5. Ogoélne wymagania dotyczace Robét

Wykonawca Roboét jest odpowiedzialny za jakos$¢ ich wykonania oraz za ich zgodno$¢ z Dokumentacjg Projektowa, ST i

poleceniami Przedstawiciela Zamawiajacego.
1.5.1. Przekazanie Terenu Budowy

Zamawiajacy w terminie okreslonym w Umowie przekaze Wykonawcy teren robot wraz z kosztorysem $lepym (przedmiarem) oraz

kompletem ST.

1.5.2. Wykaz Dokumentacji ktora Wykonawca opracuje w ramach Ceny Kontraktowej

Wykonawca zobowigzany jest w cenie umowy (bezptatnie) opracowac i uzgodnicé:

1. Projekt organizacji ruchu na czas prowadzenia Robot
1.5.3. Zgodnos$é¢ Robot z ST

Wykonawca nie moze wykorzystywa¢ btedow lub opuszczen w przedmiarze robot oraz ST, a o ich wykryciu winien natychmiast

powiadomi¢ Przedstawiciela Zamawiajacego , ktory dokona odpowiednich zmian lub poprawek.

Wszystkie wykonane Roboty i dostarczone materiaty beda zgodne z Dokumentacja Projektowa i ST.

Dane okreslone w ST beda uwazane za wartosci docelowe, od ktorych dopuszczalne sg odchylenia w ramach okre$lonego

przedziatu tolerancji. Cechy materialtdow muszg by¢ jednorodne i wykazywac bliska zgodno$¢ z okreslonymi wymaganiami, a

rozrzuty tych cech nie mogg przekracza¢ dopuszczalnego przedziatu tolerancji.

W przypadku, gdy materiaty lub Roboty nie bedg w petni zgodne ze ST, i wplynie to na niezadowalajaca jako$¢ elementu robot to

takie materialy beda niezwlocznie zastapione innymi, a Roboty rozebrane na koszt Wykonawcy.
1.5.5. Zabezpieczenie Terenu Budowy

Wykonawca jest zobowigzany do utrzymania ruchu publicznego , w okresie prowadzenia robot az do zakonczenia i odbioru .

Przed przystapieniem do Robot Wykonawca przedstawi Przedstawicielowi Zamawiajacego uzgodniony z organem zarzadzajacym

ruchem projekt organizacji ruchu i zabezpieczenia Robot w okresie trwania budowy. W zaleznosci od potrzeb i postepu Robot

projekt organizacji ruchu powinien by¢ aktualizowany przez Wykonawce na biezaco.

W czasie wykonywania Robot Wykonawca dostarczy, zainstaluje i bgdzie obstlugiwal wszystkie tymczasowe urzadzenia

zabezpieczajace takie jak: pachotki, =zapory, Swiatla ostrzegawcze, sygnaly itp., zapewniajac w ten sposob bezpieczenstwo

pojazdow i pieszych.

Wykonawca zapewni state warunki widocznosci w dzien i w nocy tych zapor i znakéw, dla ktorych jest to nieodzowne ze

wzgleddw bezpieczenstwa.

1.5.6. Ochrona $rodowiska w czasie wykonywania Robot

Wykonawca ma obowigzek znac¢ i stosowa¢ w czasie prowadzenia Robot wszelkie przepisy dotyczace ochrony srodowiska

naturalnego.

a) podejmowac wszelkie uzasadnione kroki majace na celu stosowanie si¢ do przepisdw i norm dotyczacych ochrony
srodowiska na terenie oraz bedzie unika¢ uszkodzen lub ucigzliwosci dla osob lub wiasnosci spotecznej i
innych, a wynikajacych ze skazenia, hatasu lub innych przyczyn powstalych w nastgpstwie jego sposobu
dziatania

1.5.7. Ochrona przeciwpozarowa
Wykonawca bedzie przestrzegaé przepisdéw ochrony przeciwpozarowe;.

Wykonawca bedzie utrzymywaé sprawny sprzgt przeciwpozarowy, wymagany przez odpowiednie przepisy.




Materialy fatwopalne beda sktadowane w sposob zgodny z odpowiednimi przepisami i zabezpieczone przed dostgpem 0sob
trzecich. Wykonawca bedzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowane pozarem wywotanym jako rezultat realizacji Robot
albo przez personel Wykonawcy.

1.5.8. Materialy szkodliwe dla otoczenia
Materiaty, ktére w sposob trwaly sa szkodliwe dla otoczenia, nie beda dopuszczone do uzycia.
Nie dopuszcza si¢ uzycia materiatbw wywolujacych szkodliwe promieniowanie o stgzeniu wigkszym od dopuszczalnego,
okreslonego odpowiednimi przepisami.
Wszelkie materialy odpadowe uzyte do Robot beda mialy $wiadectwa dopuszczenia, wydane przez uprawniong jednostke,
jednoznacznie okreslajace brak szkodliwego oddziatywania tych materiatow na srodowisko.
Jezeli Wykonawca uzyl materiatow szkodliwych dla otoczenia zgodnie ze Specyfikacjami, a ich uzycie spowodowato jakiekolwiek
zagrozenie srodowiska, to konsekwencje tego poniesie Zamawiajacy.

1.5.9. Ochrona wlasnos$ci publicznej i prywatnej
Wykonawca odpowiada za ochrong instalacji na powierzchni ziemi i za urzadzenia podziemne, takie jak rurociagi, kable itp. oraz
zapewni wlasciwe ich oznaczenie i zabezpieczenie przed uszkodzeniem w czasie prowadzenia robot. O fakcie przypadkowego
uszkodzenia tych instalacji Wykonawca bezzwlocznie powiadomi Przedstawiciela Zamawiajacego i uzytkownikow tych urzadzen
oraz bedzie z nimi wspotpracowal dostarczajac wszelkiej pomocy potrzebnej przy dokonywaniu napraw. Wykonawca bedzie
odpowiada¢ za wszelkie spowodowane przez jego dziatania uszkodzenia instalacji na powierzchni ziemi i urzadzen podziemnych.

1.5.10. Bezpieczenstwo i higiena pracy
Podczas realizacji Robot Wykonawca bedzie przestrzegaé przepisow dotyczacych bezpieczenstwa i higieny pracy. W szczegdlnosci
Wykonawca ma obowiazek zadbal, aby personel nie wykonywat pracy w warunkach niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia
oraz nie spehiajacych odpowiednich wymagan sanitarnych.
Wykonawca zapewni i bedzie utrzymywat wszelkie urzadzenia zabezpieczajace, socjalne oraz sprzet i odpowiednig odziez dla
ochrony zycia i zdrowia 0sob zatrudnionych na budowie oraz dla zapewnienia bezpieczenstwa publicznego.
Uznaje si¢, ze wszelkie koszty zwigzane z wypehieniem wymagan okre§lonych powyzej nie podlegaja odrebnej zaplacie i sa
uwzglednione w Cenie Ofertowe;j.

1.5.12 Ochrona i utrzymanie Robét
Wykonawca bedzie odpowiedzialny za ochrong robét i za wszelkie materiaty i urzadzenia uzywane do robot od daty rozpoczecia
do odbioru.

1.5.13 Stosowanie si¢ do prawa i innych przepisow
Wykonawca zobowigzany jest zna¢ wszystkie przepisy wydane przez wladze centralne i miejscowe oraz inne przepisy i wytyczne,
ktére sa w jakikolwiek sposob zwiagzane z robotami i bedzie w pelni odpowiedzialny za przestrzeganie tych praw, przepisow i
wytycznych podczas prowadzenia Robot.

1.5.14 Rownowazno$¢ norm i zbiorow przepiséw prawnych
Gdziekolwiek w ST powotane sg konkretne normy lub przepisy, ktore spetnia¢ maja materiaty, sprzet i inne dostarczone
towary, oraz wykonane i zbadane roboty, bedg obowigzywaé postanowienia najnowszego wydania lub poprawionego wydania
powotanych norm i przepisoéw, o ile w Umowie hie postanowiono inaczej.
1.6. Zrédla uzyskania materialow
Przed zaplanowanym wykorzystaniem jakichkolwiek materiatéw przeznaczonych do robot Wykonawca przedstawi szczegdtowe
informacje dotyczace proponowanego zrodla wytwarzania, zamawiania lub wydobywania tych materialdéw i odpowiednie
$wiadectwa badan laboratoryjnych.
Wykonawca zobowigzany jest do prowadzenia badan w celu udokumentowania, ze materiaty uzyskane z dopuszczonego zrodta w
sposob ciggly spehiajg wymagania Specyfikacji Technicznych.
1.7. Materialy nie odpowiadajace wymaganiom
Kazdy rodzaj Robdt, w ktorym znajdujg sie nie zaakceptowane przez Przedstawiciela Zamawiajgcego materiaty, Wykonawca

wykonuje na wlasne ryzyko, liczac si¢ z jego nie przyjgciem i niezaptaceniem.



2. SPRZET

Wykonawca jest zobowiazany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktory nie spowoduje nickorzystnego wpltywu na jakosé
wykonywanych Robét. Liczba i wydajno$¢ sprzetu bedzie gwarantowaé przeprowadzenie Robot, zgodnie z zasadami okreslonymi
w ST w terminie przewidzianym Umowa.

Sprzet bedacy wlasnoscia Wykonawcey lub wynajety do wykonania Robot ma by¢ utrzymywany w dobrym stanie i gotowosci do
pracy. Bedzie on zgodny z normami ochrony §rodowiska i przepisami dotyczacymi jego uzytkowania.

TRANSPORT

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich $rodkéw transportu, ktdre nie wplyna niekorzystnie na jako$é
wykonywanych Robdt i wlasciwosci przewozonych materiatow.

Wykonawca bedzie usuwaé na biezaco, na wilasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia spowodowane jego pojazdami na drogach

publicznych.
3. WYKONANIE ROBOT

3.1. Ogolne zasady wykonywania Robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za jako$¢ zastosowanych materialow i wykonywanych Robot, za ich zgodnos¢ z wymaganiami
ST.

4. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

4.1. Zasady kontroli jakosci Robot
Wykonawca jest odpowiedzialny za pelng kontrole Robot i jako$ci materiatow. Wykonawca zapewni odpowiedni system kontroli,
wilaczajac personel, laboratorium, sprzet, zaopatrzenie i wszystkie urzadzenia niezbedne do pobierania probek i badan materialow
oraz Robot.
4.2. Pobieranie probek
Probki beda pobierane losowo. Zaleca si¢ stosowanie statystycznych metod pobierania probek, opartych na zasadzie, ze wszystkie
jednostkowe elementy produkcji moga by¢ z jednakowym prawdopodobienstwem wytypowane do badan.
Na zlecenie Przedstawiciela Zamawiajagcego Wykonawca bedzie przeprowadza¢ dodatkowe badania tych materiatdw, ktore budza
watpliwosci co do jakosci, o ile kwestionowane materiaty nie zostang przez Wykonawce usunigte lub ulepszone z wlasnej woli.
Koszty tych dodatkowych badan pokrywa Wykonawca tylko w przypadku stwierdzenia usterek; w przeciwnym przypadku koszty
te pokrywa Zamawiajacy.
4.3. Dokumenty budowy
(1) Ksiazka Obmiaréw
Ksigzka Obmiarow stanowi dokument pozwalajacy na rozliczenie faktycznego postepu kazdego z elementéw Robdt. Obmiary
wykonanych Robét przeprowadza si¢ w sposob ciagly w jednostkach przyjetych w Kosztorysie i wpisuje do Ksigzki Obmiarow
(2) Dokumenty laboratoryjne
Dzienniki laboratoryjne, deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodno$ci materialow, orzeczenia o jakosci materiatow, recepty
robocze i kontrolne wyniki badan Wykonawcy beda gromadzone w formie uzgodnionej w programie zapewnienia jakoSci.
Dokumenty te stanowia zataczniki do odbioru Robot.
(3) Pozostale dokumenty budowy
Do dokumentow budowy zalicza si¢, oprocz wymienionych w pkt (1)-(2) nastepujace dokumenty:

a) protokoty przekazania terenu robot,

b) umowy cywilno-prawne ,

€) protokoty odbioru robot,
5. OBMIAR ROBOT

5.1. Ogolne zasady obmiaru Robédt

Obmiar Robét bedzie okresla¢ faktyczny zakres wykonywanych Robot zgodnie z ST, w jednostkach ustalonych w
Kosztorysie. Obmiaru Robot dokonuje Wykonawca po pisemnym powiadomieniu Inspektora o zakresie obmierzanych Robot i
terminie obmiaru, Wyniki obmiaru bgda wpisane do Rejestru Obmiardéw . Jakikolwiek btad lub przeoczenie (opuszczenie) w
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ilosciach podanych w Slepym Kosztorysie lub gdzie indziej w Specyfikacjach Technicznych nie zwalnia Wykonawcy od
obowigzku ukonczenia wszystkich Robot.
5.2. Urzadzenia i sprzet pomiarowy

Wszystkie urzadzenia i sprzet pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru Robdt beda zaakceptowane przez Przedstawiciela
Zamawiajacego.

5.3. Czas przeprowadzenia obmiaru

Obmiary bedg przeprowadzone przed odbiorem Roboét. Obmiar Robot zanikajacych przeprowadza si¢ w czasie ich wykonywa-
nia.

Obmiar Robot podlegajacych zakryciu przeprowadza si¢ przed ich zakryciem. Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nieodzowne
obliczenia bedg wykonane w sposob zrozumialy i jednoznaczny.

Wymiary skomplikowanych powierzchni lub objetosci beda uzupelione odpowiednimi szkicami umieszczonymi na karcie Ksigzki
Obmiardéw. W razie braku miejsca szkice mogg by¢ dotaczone w formie oddzielnego zatacznika.

6. ODBIOR ROBOT

W zalezno$ci od ustalen odpowiednich ST, Roboty podlegaja nastepujacym etapom odbioru: odbiorowi Robot zanikajacych i
ulegajacych zakryciu, odbiorowi ostatecznemu, odbiorowi pogwarancyjnemu.

6.1. Odbior Robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu

Odbior Robdt zanikajacych i ulegajacych zakryciu polega na finalnej ocenie ilosci i jakosci wykonywanych Robot, ktore w
dalszym procesie realizacji ulegng zakryciu.Odbior Robdt zanikajacych i ulegajacych zakryciu bedzie dokonany w czasie
umozliwiajagcym wykonanie ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania ogdélnego postepu Robot.

Gotowo$¢ danej czesci Robot do odbioru zgtasza Wykonawca pisemnie Przedstawicielowi Zamawiajgcego. Odbior bedzie
przeprowadzony niezwlocznie, nie pézniej jednak niz w ciaggu 2 dni od daty zgloszenia.

6.2. Odbiér ostateczny Robét

Odbior ostateczny polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania Robdt w odniesieniu do ich ilosci, jakosci 1 warto$ci.
Odbiodr ostateczny Robot nastapi w terminie okreslonym w umowie po pisemnym zgloszeniu przez Wykonawce Zamawiajacemu.
Odbioru ostatecznego Robot dokona komisja wyznaczona przez Zamawiajacego.
6.2.1. Dokumenty do odbioru ostatecznego
Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru ostatecznego Robot jest protokdt odbioru ostatecznego Robot sporzadzony wg
wzoru ustalonego przez Zamawiajacego.
Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zobowigzany przygotowac nastepujace dokumenty:
1. Recepty i ustalenia technologiczne.
Rejestry Obmiarow (oryginaty).
Wyniki pomiaréw kontrolnych oraz badan i oznaczen laboratoryjnych, zgodnie z ST
Deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodnosci wbudowanych materiatow zgodnie z ST

ISR S

Opini¢ technologiczna sporzadzona na podstawie wszystkich wynikow badan i pomiaréw zalaczonych do dokumentow
odbioru, wykonanych zgodnie z ST

W przypadku, gdy wg komisji, Roboty pod wzgledem przygotowania dokumentacyjnego nie beda gotowe do odbioru
ostatecznego, komisja w porozumieniu z Wykonawcg wyznaczy ponowny termin odbioru ostatecznego Robot.

Termin wykonania Robot poprawkowych i Robot uzupehiajacych wyznaczy komisja.

6.3. Odbiér pogwarancyjny

Odbidér pogwarancyjny polega na ocenie wykonanych Robot zwigzanych z usunigciem wad stwierdzonych przy odbiorze
ostatecznym i zaistnialych w okresie gwarancyjnym.

PODSTAWA PLATNOSCI



7. USTALENIA OGOLNE

Podstawa platnosci jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykonawce za jednostke obmiarowg ustalong dla danej pozycji
Przedmiaru Robdét. Cena jednostkowa pozycji przedmiarowej bedzie uwzglednia¢ wszystkie czynno$ci, wymagania i badania
sktadajace si¢ na jej wykonanie, okreslone dla tej Roboty w Specyfikacji Technicznej.

Ceny jednostkowe Robdt bedg obejmowac:

- Robocizng bezposrednia wraz z towarzyszacymi kosztami

- Warto$¢ zuzytych Materialow wraz z kosztami zakupu, magazynowania, ewentualnych ubytkéw i transportu na
Teren Budowy.

- Wartos¢ pracy sprzetu wraz z towarzyszacymi kosztami

- Koszty posrednie, zysk kalkulacyjny i ryzyko

- Podatki obliczane zgodnie z obowiazujacymi przepisami.

7.1. Warunki Kontraktu i Wymagania Ogolne Specyfikacji Technicznej DM 00.00.00
Koszt dostosowania si¢ do wymagan Warunkow Kontraktu i Wymagan Ogélnych zawartych w Specyfikacji Technicznej DM

00.00.00 obejmuje wszystkie warunki okreslone w w/w dokumentach, a nie wyszczegodlnione w kosztorysie.

7.2. Organizacja Ruchu

Koszt organizacji ruchu obejmuje opracowanie oraz uzgodnienie Projektu Organizacji Ruchu na czas trwania budowy oraz :
(a) Ustawienie tymczasowego oznakowania i oswietlenia zgodnie z wymaganiami bezpieczenstwa ruchu.

(@) Utrzymanie ptynnos$ci ruchu publicznego.

Koszt Likwidacji organizacji ruchu obejmuje:
(a) Usunigcie wbudowanych materialdw i oznakowania

(b) Doprowadzenie terenu do stanu pierwotnego

REMONTY CZASTKOWE

1. WSTEP
1.1. PRZEDMIOT

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru robdt zwigzanych z

remontem czastkowym nawierzchni bitumicznych.
1.2. Zakres stosowania

Specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot

wymienionych w pkt 1.1
1.3. Zakres robot objetych

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot zwigzanych z wykonaniem i odbiorem
remontu czastkowego nawierzchni bitumicznych,: naprawe wybojow i obtamanych krawedzi.
1.4. Okreslenia podstawowe
Remont czastkowy nawierzchni - zespot zabiegéw technicznych, wykonywanych na biezaco, zwiazanych z usuwaniem
uszkodzen nawierzchni zagrazajacych bezpieczenstwu ruchu, jak réwniez zabiegi obejmujace mate powierzchnie, hamujace
proces powickszania si¢ powstatych uszkodzen.
Ubytek - wykruszenie materiatu mineralno-bitumicznego na gleboko$¢ nie wiekszg niz grubo$¢ warstwy $cieralne;.
Wybdj - wykruszenie materialu mineralno-bitumicznego na gtebokos$¢ wieksza niz grubos§¢ warstwy Scieralne;j.
1.5. Ogélne wymagania dotyczace robot
Wykonawca robot odpowiedzialny jest za jakos¢ ich wykonania oraz za zgodnos¢ ze

specyfikacja i poleceniami Inspektora /Zamawiajacego/




2. MATERIALY

2.1. Rodzaje materialow do wykonywania czastkowych remontéw nawierzchni bitumicznych

Technologie usuwania uszkodzen nawierzchni i materiaty uzyte do tego celu powinny by¢ dostosowane do rodzaju i
wielkosci uszkodzenia.

Glebokie powierzchniowe uszkodzenia nawierzchni (ubytki i wyboje) oraz uszkodzenia krawedzi jezdni (obtamania)
nalezy naprawia¢: mieszankami mineralno-asfaltowymi wytwarzanymi i wbudowywanymi ,,na gorgco”
2.2. Mieszanki mineralno-asfaltowe wytwarzane i wbudowywane na goraco
2.2.1. Beton asfaltowy

Beton asfaltowy powinien mie¢ uziarnienie dostosowane do glebokos$ci uszkodzenia (po jego oczyszczeniu z luznych
czastek nawierzchni i1 zanieczyszczen obcych), przy czym najwigksze ziarna w mieszance betonu asfaltowego powinny si¢
miesci¢ w przedziale od 1/3 do 1/4 glebokosci uszkodzenia do 80 mm. Przy glebszych uszkodzeniach nalezy zastosowaé
odpowiednio dwie lub trzy warstwy betonu asfaltowego wbhudowywane oddzielnie o dobranym uziarnieniu i wtasciwosciach
fizyko-mechanicznych, dostosowanych do cech remontowanej nawierzchni.
2.3. Kruszywo

Do remontu czastkowego nawierzchni bitumicznych nalezy stosowac grysy odpowiadajace wymaganiom podanym w
PN-B-11112:1996 [1].
2.4. Lepiszcze

Przy remoncie czastkowym nawierzchni obcigzonych ruchem wigkszym od $redniego nalezy stosowac kationowe
emulsje asfaltowe modyfikowane szybkorozpadowe klasy K1-65 MP, K1-70 MP wg EmA-99 [3] do smarowania krawedzi i
skropienia podbudowy.

Mozna stosowa¢ tylko emulsje asfaltowe posiadajace aprobate techniczna, wydana przez uprawniong jednostke.
2.5. Podbudowy
W razie naprawy nawierzchni wraz z naprawg podbudowy jako materiat podbudowy nalezy uzy¢ takiego samego materiatu jaki
zastosowano pierwotnie przy konstrukcji danej drogi.

3. SPRZET

3.1. Maszyny do przygotowania nawierzchni przed naprawa
W zaleznosci od potrzeb Wykonawca powinien wykazaé si¢ mozliwoscig korzystania ze sprzgtu do przygotowania
nawierzchni do naprawy, takiego jak:

- przecinarki z diamentowymi tarczami tngcymi, o mocy co najmniej 10 kW, lub podobnie dziatajace urzadzenia, do
przycigcia krawedzi uszkodzonych warstw prostopadle do powierzchni nawierzchni i nadania uszkodzonym miejscom
geometrycznych ksztattdéw (mozliwie zblizonych do prostokatow),

3.2. Sprzet do wbudowywania mieszanek mineralno-bitumicznych

Przy typowym dla remontéw czastkowych zakresie robot dopuszcza si¢ reczne rozktadanie mieszanek mineralno-
bitumicznych przy uzyciu lopat, listwowych $ciggaczek (uzycie grabi wykluczone) i listew profilowych. Do zageszczenia
roztozonych mieszanek nalezy uzy¢ lekkich walcow wibracyjnych lub zageszczarek ptytowych.

3.3 Skrapiarki

Do wigkszo$ci robdt remontowych mozna stosowac skrapiarki male z recznie prowadzong lanca spryskujaca.
Podstawowym warunkiem jest zapewnienie statego wydatku lepiszcza, aby utatwi¢ operatorowi réwnomierne spryskanie

lepiszczem naprawianego miejsca w zalozonej ilosci (I/m?).



4 TRANSPORT
Materiaty powinny by¢ transportowane zgodnie z zaleceniami producentdw tych materiatow.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Przygotowanie nawierzchni do naprawy
Po ustaleniu zakresu uszkodzen i prawdopodobnych przyczyn ich powstania nalezy ustali¢ sposdb naprawy.
Przygotowanie uszkodzonego miejsca (ubytku, wyboju lub oblamanych krawedzi nawierzchni) do naprawy nalezy
wykona¢ bardzo starannie przez:
- pionowe obcigcie (najlepiej diamentowymi pitami tarczowymi) krawedzi uszkodzenia na glebokos¢ umozliwiajaca
wyréwnanie jego dna, nadajac uszkodzeniu ksztatt prostej figury geometrycznej np. prostokata,
- Usunigcie luznych okruchéw nawierzchni,
- usunigcie wody, doprowadzajac uszkodzone miejsce do stanu powietrzno-suchego,
- dokladne oczyszczenie dna i krawedzi uszkodzonego miejsca z luznych ziarn grysu, zwiru, piasku i pyhu.
- w przypadku naprawy uszkodzonej podbudowy przed robotami wymienionymi wyzej nalezy utozy¢ warstwe podbudowy.
5.2. Naprawa wybojow i oblamanych krawedzi nawierzchni mieszankami mineralno-asfaltowymi
Po przygotowaniu uszkodzonego miejsca nawierzchni do naprawy (wg punktu 5.1), nalezy spryska¢ dno i boki
naprawianego miejsca szybkorozpadowa kationowa emulsjg asfaltowg w ilosci 0,5 I/m? - przy stosowaniu do naprawy
mieszanek mineralno-asfaltowych.
Mieszanke mineralno-asfaltowa nalezy roztozy¢ przy pomocy topat i listwowych $ciagaczek oraz listew profilowych.
W Zadnym wypadku nie nalezy zrzuca¢ mieszanki ze $rodka transportu bezposrednio do przygotowanego do naprawy miejsca,
a nastepnie je rozgarnia¢. Mieszanka powinna by¢ jednakowo spulchniona na calej powierzchni naprawianego miejsca i
ulozona z pewnym nadmiarem, by po jej zageszczeniu naprawiona powierzchnia byla rowna z powierzchnig sasiadujacych
cze$ci nawierzchni. Roznice w poziomie naprawionego miejsca i istniejacej nawierzchni przeznaczonej do ruchu z predkoscia
powyzej 60 km/h, nie powinny by¢ wigksze od 4 mm. Rozlozong mieszanke nalezy zagesci¢ walcem lub zageszczarka
plytowa.
Przy naprawie obtamanych krawedzi nawierzchni nalezy zapewni¢ odpowiedni opdr boczny dla zageszczanej

warstwy i dobre migdzywarstwowe zwigzanie.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robot
Ogolne zasady kontroli jakos$ci rob6t podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt 7.
6.2. Badania przed przystapieniem do robét

Przed przystgpieniem do robot Wykonawca powinien uzyska¢ aprobaty techniczne na materialy oraz wymagane

wyniki badan materialéw przeznaczonych do wykonania robot i przedstawi¢ je Inzynierowi do akceptacji.
6.3. Badania w czasie robét

6.3.1. Badania przy wbudowywaniu mieszanek mineralno-asfaltowych

W czasie wykonywania napraw uszkodzen nalezy kontrolowac:

- przygotowanie naprawianych powierzchni do wbudowywania mieszanek, ktorymi bedzie wykonywany remont

uszkodzonego miejsca,
- sklad wbudowywanych mieszanek:

- ilo$¢ wbudowywanych materiatéw na 1 m?




- réwnos$¢ naprawianych fragmentow - kazdy fragment
Réznice migdzy naprawiong powierzchnig a sgsiadujacymi powierzchniami, nie powinny by¢ wigksze od 4 mm
dla drog o predkosci ruchu powyzej 60 km/h i od 6 mm dla drog o predkosci ponizej 60 km/h,

- pochylenie poprzeczne (spadek) warstwy wypetniajacej po zageszczeniu powinien by¢ zgodny ze spadkiem istniejacej
nawierzchni, przy czym warstwa ta powinna by¢ wykonana ponad krawedz otaczajacej nawierzchni o 2 do 4 mm, jesli
warstwe wypelniajaca wykonano z mieszanki mineralno-asfaltowej ,,na zimno” (o dhugim okresie skladowania). Przy
innych rodzajach mieszanek, ktore s3 mniej podatne na doggszczenie poziom warstwy wypetniajacej ubytek powinien by¢

wyzszy od otaczajacej nawierzchni o 1 do 2 mm.
7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robot
Ogolne zasady obmiaru robot podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogo6lne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostkg obmiaru robét jest m? (metr kwadratowy) naprawionej, uszczelnionej powierzchni nawierzchni.
8. ODBIOR ROBOT
8.1. Ogolne zasady odbioru robot
Ogolne zasady odbioru robdt podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt 8.

Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa, SST i wymaganiami Inzyniera, jesli wszystkie

pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg punktu 6 daty wyniki pozytywne.
8.2. Odbidr robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu
Odbiorowi robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu podlega:
- przygotowanie uszkodzonego miejsca nawierzchni (obciecie krawedzi, oczyszczenie dna i krawedzi, usunigcie wody),
- ew. spryskanie dna i bokow emulsja asfaltows,
9. PODSTAWA PEATNOSCI
9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci
Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 9.
9.2. Cena jednostki obmiarowej
Cena wykonania 1 m? remontu czastkowego nawierzchni z ew. uszczelnieniem spekan obejmuje:
- prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
- oznakowanie robot,
- wywoz odpadow,
- dostarczenie materialow i sprz¢tu na budowe,
- wykonanie naprawy zgodnie z dokumentacja projektowa i SST,
- pomiary i badania laboratoryjne,

- odtransportowanie sprzetu z placu budowy.
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