Inwestor: Gmina Cmieléw, ul. Ostrowiecka 40,.-2 7-440 Cmielow

SPECYFIKACJA TECHNICZNA
WYKONANIA I ODBIORU ROBOT

Obiekt:

Budowa pochylni przeznaczonej dla oséb niepelnosprawnych do budynku Urze¢du
Miasta i Gminy, zlokalizowanego na dzialce nr ewid. 2321, polozonej przy ulicy
Ostrowieckiej 40 w Cmielowie

Cze$¢ 11- Grupa 45400000-1 Roboty wykoficzeniowe w zakresie obiektéw
: budowlanych
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A. OGOLNA SPECYFIKACJA TECHNICZNA

I. WSTEP

1.1 Okreslenie przedmiotu zaméwienia
1.1.1 Nazwa przedsiewziccia

Budowa pochylni przeznaczonej dla oséb niepelnosprawnych do budynku Urzedu
Miasta i Gminy, zlokalizowanegp na dzialce nr ewid. 2321, polozonej przy ulicy
Ostrowieckiej 40 w Cmielowie

1.1.2. Lokalizacja przedsiewziccia

Urzad Miasta i Gminy Cmiel6w , ul. Ostrowiecka 40, 27-440 Cmielow
(dziatka nr ewid. 2321(Obrgb 0001- Cmielow)

1.2 Przedmiot specyfikacji technicznych
Przedmiotem niniejszych specyfikacji sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru
robo6t przy remoncie w obiekcie j.aw.

- 1.3 Zakres stosowania specyfikacji technicznych
Specyfikacja techniczna sg stosowane jako dokument przetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu robdt zgodnie z ustawg o zaméwieniach publicznych.

1.4 Zakres robéf objetych specyfikacja techniczng
Roboty objete niniejszymi specyfikacja techniczng zostaly okre$lone szczegdtowo
w przedmiarach robét.
Wymagania ogdlne nalezy rozumieé i stosowaé w powigzaniu ze szczegdlows
specyfikacjg techniczng dla poszczegdlnych rodzajow robot.

1.5 Ogélne wymagania dotyczace robét
Wykonawca jest odpowiedzialny za jakod¢ wykonania robot oraz ich zgodnosé
z przedmiarami robét i poleceniami Inspektora nadzorn.

1.5.1 Przekazanie placu budowy
Zamawiajacy w terminie okreslonym w umowie przekaze wykonawcy Plac Budowy
wraz z przedmiarem robét oraz specytikacjg techniczng.

1.5.2 Zabezpieczenie terenu budowy
Wykonawca jest zobowiazany do zabezpieczenia terenu budowy w okresie trwania
realizacji umowy az do zakonczenia i odbioru ostatecznego robdt.
Koszt zabezpjeczenia terenu budowy jest wiaczony w cene umowy i nie podlega odrebnej
zaplacie.
Roboty bedg prowadzone w czynnym obiekcie, w zwigzku z czym terminy prowadzenia
robot Wykonawca bedzie zobowigzany konsultowaé z zarzadca obiektu.

1.5.3 Ochrona érodowiska w czasie wykonywania robot
Wykonawca ma obowiazek znaé i stosowaé w czasie prowadzenia rob6t wszelkie
przepisy dotyczace ochrony $rodowiska naturalnego. W okresie trwania budowy
i wykoficzenia robdt Wykonawca bedzie:
-podejmowaé wszelkie uzasadnione kroki majgce na celu stosowanie sie do przepiséw
i norm dotyczacych ochrony srodowiska na terenie i woké! terenu budowy




- unika¢ uszkodzen lub ucigzliwoéci dla 0séb lub wlasnosei spolecznej, a wynikajace ze
skazenia, halgsu lub innych przyczyn powstatych w nastepstwie jego sposobu dziatania
- utylizowaé wszystkie materiaty pochodzace z rozbiérek.

1.5.4 Ochrona przeciwpozarowa
Wykonawca bedzie przestrzegaé przepisy ochrony przeciwpozarowej, acznie
Z utrzymaniern wymaganego Sprawnego sprzgtu przeciwpozarowego.
Materialy atwopalne beda sktadowane w sposéb zgodny z odpowiednimi przepisami i
zabezpieczone przed dostgpem os6b trzecich,
Wykonawca bedzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowane pozarem
wywolanym jako rezultat realizacji robét albo przez personel Wykonawcy.

1.5.5 Ochrona wlagnoscei publicznej i prywatnej
Wykonawca pdpowiada za ochrong instalacji i urzgdzen na powierzchni ziemi i za
urzadzenia podziemne, takie jak rurociagi, kable itp.
Wykonawca zapewni wlasciwe oznaczenie izabezpieczenie przed uszkodzeniem tych
instalacji i urzadzei w czasie trwgnia budowy.

1.5.6 Ograniczenie obcigzen osi pojazdéw
Wykonawca powinien dostosowaé si¢ do obowigzujgcych ograniczen obcigzen osi
pojazdéw przy transporcic materialdw na i z terenu robot.
Wykonawca bedzie odpowiadal zg naprawe wszelkich robot w ten sposob uszkodzonych,
zgodnie z polgceniami Inspektora nadzoru

1.5.7 Bezpieczenstwo i higiena pracy.

Podczas realizacji rob6t Wykonawca bedzie przestrzegaé przepiséw dotyczacych
bezpieczenstwa 1 higieny pracy. Wykonawca ma obowigzek zadbaé, aby personel nie
wykonywat pracy w warunkach niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia praz nie
spetniajacych odpowiednich wymagan sanitarnych. '

Wykonawca powinien zapewni¢ wszelkie urzadzenia zabezpieczajgce, socjalne oraz
sprzet i odpowiednig odziez dla ochrony zycia i zdrowia 0s6b zatrudnionych na budowie.
Prace nalezy prowadzi¢ pod $cistym nadzorem os6b uprawnionych do kierowania
robotami. '
Uznaje sig, ze wszelkie koszty zwigzane z wypelnieniein wymagan okreslonych powyzej
nie podlegajg odrebnej zaplacie i sg uwzglednione w cenie umowne;.

1.5.8 Ochrona i utrzymanie robot
Wykonawca bedzie odpowiedziglny za ochrong zréalizowanych robot i za wszelkie
materialy oraz urzadzenia uzywane do robdét od daty rozpoczecia realizacji do daty
odbioru koficowego rob6t. Utrzymanie powinno byé prowadzone w taki sposob, aby
budowla lub jej elementy byly w zadawalajacym stapic przez caly czas, do momentu
odbioru koncowego.

1.5.9 Stosowanie sie do prawa i innych przepiséw
Wykonawca zobowigzany jest zna¢ wszystkie przepigy wydane przez wiadze centralne
i miejscowe oraz inne przepisy 1 wytyczne, ktore sa w jakikolwiek sposéb zwigzane
z robotami i bedzie w pelni odpowiedzialny za przestrzeganie tych praw, przepiséw
i wytycznych podczas prowadzenia robét.




2. Materialy

2.1 Stosowanie materialow

Wykonawca do wykonania zadania powinien stosowaé materialy ktére posiadaja:

- certyfikat na znak bezpieczenistwa wskazujacy, Zze zapewniono zgodno$é z kryteriami
technicznymi okreslonymi na podstawie Polskich Norm, aprobat technicznych oraz
wiasciwych przepiséw i dokumentéw technicznych

- deklaracje zgodnoscei lub certyfikaty zgodnosci z aprobaty techniczng, dla ktérych nie
ustalono Polskiej Normy _

- atesty i $wiadectwa badan pozwalajace na stwierdzenie wlasciwego zastosowania

2.2 Przechowywanic i skladowanie materiatéw

2.3.

5.

Wykonawca zapewni, aby tymezasowo skladowane materialy, do czasu, gdy beds
potrzebne do robot, byly zabezpieczone przed zanieczyszczeniem, zachowaly swojg
jakos¢ i wiadgiwos¢ do robdt oraz byly dostepne do kontroli przez inspektora nadzoru.
Miejsca czasowego skladowania materialéw beda zlokalizowane w obrebie terenu
budowy w miejscach uzgodnionych z Inspektorem nadzoru.

Wariantowe stosowanie materialow
Wszelkie matgrialy i urzgdzenia zastosowane w przedmiarach mozna zastapic
réwnowaznymi stosujac te same parametry techniczne i wymagania funkcjonalne
poparte certyfikatami, Swiadectwami dopuszczenia, ateéstami w zaleznosci od wymagan
wynikajacych z odpowiednich przepisow.
Wykonawca powiadomi inspektora nadzoru o zamiarzg zastosowania konkretnego
rodzaju materiatu . Wybrany rodzaj materialu musi zostaé zaakceptowany przez
Inspektora nadzoru i nie moze by¢ pdzniej zamieniany.

Sprzet

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktéry nie spowoduje
nickorzystnego wplywu na jako$¢ wykonania robét. Sprzet, bedacy wlasnoseia
Wykonawey lub wynajety do wykonania rob6t, ma byé utrzymany w dobrym stanie
technicznym 1 gotowosci do pracy. Bedzie on zgodny z normami ochropny srodowiska
1 przepisami dotyczacymi uzytkownika

Transport

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich $rodkéw transportu, ktdre
nie wplyng niekorzystnie na jakos¢ wykonywanych rob6t i wlasciwosei przewozonych
materialdw. Liczba i wydajnos¢ srodkdéw transportu powinna gwarantowaé wykonanie
rob6t w terminie przewidzianym umows. Wykonawca powinien rowniez dysponowaé
sprawnymi r¢zerwowymi ,Srodkami transportu umozliwiajacymi prowadzenie robot w
przypadku awarii podstawowych $rodkéw transportu.

Przy ruchu na drogach publicznych pojazdy winny spelniaé wymagania dotyczace
przepisow rughu drogowego w odniesieniu do dopuszezalnych obcigzen na osie i innych
parametréw technicznych.

Wykonawca usuwaé bedzie na biezaco, na wiasny koszt, wszelkie zapieczyszczenia
spowodowang jego pojazdami na drogach publicznych oraz dojazdach do terenu budowy.

Wykonanie robét
Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robét zgodnie z umowsg oraz za jakosé
stosowanych materialéw i wykonywanych robdt, za zgodnos¢ ze ST, oraz poleceniami
inspektora.
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6.2

6.3
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Nastepstwa jakiegokolwick blgdu w robotach spowodowanego przez Wykonawce
zostang poprawione przez Wykonawce na wlasny koszt. Polecenia Inspektora beds
wykonywane nie p6éZniej niz w czasie przez niego wyzhaczonym, po ich otezymaniu przez
Wykonawce, pod grozba zatrzymania robét. '

Kontrola jako$ci robdét.

Zasady kontroli jakosci

Wykonaweca jest odpowiedzialny za pelna jako$é stosowanych materialow i robot.
Inspektor moze zazadaé od Wykonawcy przeprowadzenia badai w celu
zademonstrowania, Ze poziom ich wykonania jest zadawalajacy.

Badania i pomiary

Wszystkie badania i pomiary beda prowadzone zgodnie z wymaganiami norm.

W przypadku, gdy normy nie obejmuja jakiegokolwiek badania wymaganego w ST
nalezy stosowaé wytyczne krajowe lub inne procedury zaakceptowane przez Inspektora.

Dokumenty budowy

1.Atesty materialéw- materiaty winny posiada¢ atest dopuszczony do stosowania w
budownictwie

2. Pozostale dokumenty budowy

Do dokumentdw budowy zalicza si¢ rowniez :
-protokoly przekazania terenu budowy,

-protokoty odbioru robot,

-protokoly z narad i ustalen,

Dokumenty budowy bgda przechowywane u Inwestora,

Wszelkie doknmenty budowy beda zawsze dostepne dla Inspektora nadzoru i Wykonawcy
Odbiér robét

Odbidr robdt zanikowych

Odbidr robét zanikowych polega na ocenie ilogei i jako$ci wykonanych robét, ktére w
dalszym etapje realizacji ulegna zakryciu. Musi by¢ dokonany w czasie umozliwiajacym
wykonanie ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania ogélnego postepu robot.
Odbioru dokenuje inspektor Nadzoru w obecnosci Wykonawcy. _'

Odbiér bedzie przeprowadzony zgodnie z ustaleniami zawartymi w umowie.

Odbior koficowy

Odbiér koficowy polega na finalngj ocenie wykonania robdt w odniesieniu do ich jakodci,
iloci 1 wartosci. Catkowite zakonczenie rob6t oraz gotowoséé do odbioru koficowego
stwierdza Wykonawca przez pisemne powiadomienie Zamawiajacego.

Odbidr koricowy robdt nastapi w terminie ustalonym w dokumentach umowy, liczac od
dnia potwierdzenia przez Inspektora zakoriczenia robdt 1 przyjecia dokumentdéw
wymienionych ponizej. Odbioru koficowego robdt dokona komiisja wyznaczona przez
Zamawiajgcego w obecnosci Inspektora i Wykonawcy. Komisja odbierajgca roboty
dokona ich oceny jako$ciowej na podstawie przedifozonych dokumentéw, wynikéw
badaf, pomiarébw, ocenie wizualnej oraz zgodnosci wykonania robot z przedmiarami
i ST. W trakcie odbioru koncowego komisja zapozna si¢ z protokolami robo6t
zanikowych i ulegajgcych zakryciu.
W przypadku stwierdzenia przez komisje, Ze jako$é wykonanych robdt w poszezegdinych
rodzajach robdt nieznacznie odbiega od wymaganej w ST z uwzglednieniem tolerancji i
nie ma wickszego wplywu na cechy eksploatacyjne obiektu i bezpieczenstwo, inspektor
nadzoru dokena potracen, zgodni¢ z umowa.




7.3

7.4

9.

Odbidr ostateczny pogwarancyjny

Odbidr ostateczny pogwarancyjny polega na ocenie po uplywie okresu gwarancyjnego
okreslonego w umowie wykonanych robét zwigzanych z usunigciem wad i usterek
stwierdzonych przy odbiorze koficowym i zaistnialych w okresie gwarancyjnym.
Odbiér ostateczny pogwarancyjny bedzie dokonany na podstawie oceny wizualnej
obiektu,

W trakcie trwania okresu gwarancyjnego Zamawiajacy moze dokonaé przegladu
gwarancyjnego o ktérym bedzie powiadamial pisemnie Wykonawce.

Dokumenty niezbgdne do dokonania odbioru koficowego
Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru koficowego robét jest protokét
konicowego odbioru robét sporzadzony wg wzoru ustalonego przez Zamawiajacego.
Do odbioru koficowego Wykonawca jest zoboquany przygotowac nastepujace
dokumenty:
- dekiaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodnosci zabydowanych materialéw
- atesty i $wiadectwa materialow
- w przypadku, gdy wg komisji, dokumenty odbiorowe nie beda przygotowane do
odbioru konicowego, komisja w porozumieniu z Wykonawcg wyznaczy ponowny
termin odbiom ostatecznego robét,
Podstawa platnosci
Podstawa platnosci jest cena _]ednpstkowa skalkulowana przez Wykonawce za
jednostke obmiarowsa ustalona dla danej pozycji kosztorysu przyjetg przez
Zamawiajacego w dokumentach umownych /ofercie/.
Dla robét wycenionych ryczaltowp podstawg platnosci jest wartosé / kwota/ podana
przez Wykonawce i przyjeta przez Zamawiajacego w dokumentach umownych
/ ofercie/.
Cena jednostkowa pozycji kosztorysowej lub wynagrodzenie ryczaltowe bedzie
uwzgledniaé wszystkie czynnosci, wymagania i badanip skladajace si¢ na jej wykonanie,
okreslone dla tej roboty w ST i w dokumentacji projektowej /przedmiarach/.

Przepisy zwigzane

9.1 Obowigzujace w Polsce normy i normatywy.
9.2 Obowigzujge¢ w Polsce przepisy prawne, w tym szczeg6lnie

- rozporzadzenic Ministra Infrastruktury z dnia 14.11.2017r w sprawie
warunkéw technicznych jakim powinny odpowiadaé¢ budynki i ich usytuowanie
- rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 11.08.2004 w sprawie systemoéw oceny
zgodnosci, wymagan, jakie powinny spetniaé notyfikowane jednostki uczestniczace
w ocenie zgodnosci oraz sposobu oznaczania wyrobdw budowlanych oznakowaniem CE
- rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 06.02,2003r w sprawie
bezpieczenstwa i higieny pracy podczas wykonywania rob6t budowlanych.




B. SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA

Pochylnia dla oséb niepelnosprawnych

Roboty poprzedzajgce i uzupeiniajgce nalezace do obowigzkéw Wykonawcey:

- zorganizowanie zaplecza pa potrzeby socjalne pracownikéw oraz skladowania

niezbednych materiatow

- ustalenie harmonogramu prowadzenia robdt w uzgodnieniu z administratorem

placowki

- przygotowanie i zabezpieczeni¢ konteneréw do gromadzenia materialéw z rozbiérki

- uporzagdkowanie terenu po wykonaniu robot
Warunki bezpieczenistwa pracy _

Prace nalezy prowadzi¢ zgodnie z zasadami bezpieczefistwa i higieny pracy pod
nadzorem o0séb uprawnionych do kierowania robotami. Pracownicy Wykonawcy musza
posiada¢ niezbgdne kwalifikacje zawodowe do wykonywanych przez siebie rob6t a takze zostaé
przeszkoleni przez kierownika robot w zakresie prowadzonych robét pod katem BHP.

1. Wstep
1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej ST sa wymagania dotyczacych:
Likwidacja barier architektonicznych ~ budowa pochylni dla przeznaczonej dla os6b
niepelnosprawnych do budynku Urzedu Miasta i Gminy w Cmielowie .

1.2. Zakres stosowania 8T
Szczegdlowa specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i
kontraktowy przy zlecaniu robét wymienionych w pkt.1.1

1.3. Zakres rob6t objetych ST
Roboty, ktérych dotyczy specyfikacja, obejmuja wszystkie czynnosci majgce na celu
wykonanie robdt wymienionych w pkt. 1.1.

1.4. Ogélne wymagania dotyczace robot
Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz za zgodnos¢ z
przedmiarami, ST, poleceniami Inspektora nadzoru.

2. Materialy
Ogoélne wymagania dotyczace materiatu podano w czesci ogélnej ST pkt. 2.1

3. Sprzet
Ogoélne wymagania dotyczace sprzgtu podano w czesei ogdlnej ST pkt. 3

4. Transport i skladowanie materialéw
Sposdb transpojtu i sktadowania powinien by¢ zgodny z warinkami i wymaganiami
podanymi przez producenta.
Miejsce skladowania materialow na budowie nalezy uzgodnié z zarzadca obiektu.




5. Wykonanie robot

Projektowane jest wykonanie pochyini dla 0s6b niepetngsprawnych z podjazdem od strony
chodnika na wysokosci budynku wulicy Ostrowieckiej. Pochylnia dla osob
niepetnosprawnych wykonana z gotowych elementow stalowych pcynkowanych
o diugosci 5,5m i 2,25m ze spocznikiem o di. 1,5m, szerokosci przejazdu 1,2m, nachylenie
do 8%, zgodnie z rysunkami konstrukcyjnymi zatagczonymi do projektu. Porgcze podwdjne
wykonane na wysokosciach 90 1 75 ¢m wykonane ze stali nierdzewne;.

Konstrukcja “pochylni wykonana z elementéw stalowych ocynkowanych, porecze
i shupki ze stali nierdzewne;j.

Elementy konstrukeji pochylni dla 0s6b niepelnosprawnygh:

¢ wypelnienie podestu —krata pomostowa z certyfikatemn (oczko 34x38 mm),
plaskownik nosny 30x3mm

* podwdjne porgcze na wysokosciach 90 i 75cm ze stali nierdzewnej, rura 4r. 42,4 mm

o shupki balustrad —ze stali nierdzewnej, rura $r. 42,4 mm

» podpory betonowe prefabrykowane regulowane ze hetonu B20
ulozone na podsypce piaskowej gr. 10cm

 boczne zabgzpieczenie z kagtownika 135x65%8 mm

» zabezpieczenie kolanowe —rura 30 mm

6. Kontrela jakosci robot
Wymagana jakog¢ materialéw powinna byé potwierdzona przez producenta przez
zaswiadczenie o jakoscei lub znakiem kontroli jakosci na opakowaniu lub innym
réwnorzednym dokumentem.

Kontrola jakosei polega na sprawdzeniu wlasciwego przygotowania podloza do wykonania
poszczegdlnych robot, prawidlowosci wykonania, oktadzin, posadzek.

7. Obmiar robét

Jednostkami obmiarowymi sg jednostki przyjete dla poszczegélnych robdt w przedmiarze
i kosztorysie ofertowym.

8. Odbiodr robét
Ogolne zasady odbioru podano w czedci ogolnej ST pkt. 7.

9. Podstawa platnosci
Ogdlne zasady platnosci podano w czesdei ogdlnej ST pkt. 8.
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